Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt ST-01 ,Roboty rozbidrkowe”

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01

zadania inwestycyjnego p.n.:

,Przebudowa dachu budynku $wietlicy w Mitkowicach , dziatka nr 348/2”

ROBOTY ROZBIORKOWE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot rozbidrkowych w budynku $wietlicy w Mitkowicach, dziatka nr 348/2.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty te obejmujg rozbidrke komindw w czesci nad $wietlicg od stropu (poziomu jetek) oraz w czesci
strychowej od poziomu stropu nad | pietrem, rozbidrke istniejacego pokrycia dachowego, oraz uszkodzonych
elementow wigzby dachowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STO- ,Wymagania ogdine” .

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,Wymagania ogdine” .

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST 0.0 - Wymagania ogdine. Roboty
zwigzane z rozbidrkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie. Wykonawca powinien postugiwac sie
sprzetem zapewniajacym spetnienie wymogdw jakosciowych, ilosciowych i wymogéw bezpieczenstwa.
Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzet nie moze powodowac uszkodzen pozostatych, nierozbieralnych
elementéw. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na srodowisko i jako$¢ wykonywanych robdt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STO- ,Wymagania ogdlne” .

4.2. Transport materiatow

Do transportu materiatdw z rozbiodrki nalezy uzy¢ takich $rodkow transportu, jak:
- koparko - tadowarka
- zuraw samochodowy
- samochdd skrzyniowy samowytadowczy.
Zatadunek jak i wytadunek materiatow z rozbiorek musi odbywac sie z zachowaniem wszelkich srodkow
ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi pracujgcych przy robotach rozbidrkowych. Transport powinien by¢ jak
okreslono w specyfikaciji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inspektora nadzoru. Wykonawca bedzie
usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST ,Wymagania ogdlne". Roboty
rozbiorkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw budowlanych, w stosunku do ktérych
zostato to przewidziane w dokumentaciji projektowej. Odpady budowlane muszg zostac ,zagospodarowane”
zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Odpady z rozbidrek podlegajace bezwzglednej utylizaciji , np. pape
nalezy wywiez¢ do miejsc (firm) utylizacji , ktére majg stosowne uprawnienia do utylizacji wymienionych
odpaddw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,Wymagania ogéine” . Kontrola jako$ci robét
polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonania robdt rozbidrkowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST ,Wymagania ogoine” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiar robdt okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami umowy. llo$¢ robét oblicza
sie wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiardéw z natury, udokumentowanych operatem
powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze
obmiaru. Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptacii
Inspektora nadzoru i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.
Jednostkami obmiaru sa;
m? - objeto$¢ materiatéw z rozbidrki do wywozu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST ,Wymagania ogdlne” .

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi
Normami Technicznymi (PN, ENPN). Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego
wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST-.00 ,Wymagania ogdlne” .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. SIWZ

2. Umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem robot zatwierdzona
przez Zamawiajacego

3. Dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

4. Normy

5. Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji. Wykonanie robét
rozbiorkowych musi by¢ zgodne z:

a). Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych z dnia 28.03.1972 r. (Dz.
U.Nr13zdn. 10.04.1972r.)

b). Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129, poz. 844)

¢). Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlano - Montazowych.



